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URZADZENIE PODNOSNE USBL
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B 200 frome 32 1. Wymagane wzmocnienie grodzi wr34. Max. sita dla przyspieszenia 2g — F=6kN.
2. Kabel sonardyne — wykorzystana dugos$¢ do wyjscia z prowadnika — 6m. Catkowita
2/ — dtugos¢ kabla dostarczana przez producenta to 35m.
13 73 v 3. Gwinty érub poz.14, 25 pokry¢ pastq Loctite 243 zabezpieczajgc przed odkreceniem
36 N _ i uszczelniajge gwint.
| 12 ‘/C/ Wi L 4. Sruby poz.14 dokrecic momentem = 350Nm , poz.54 - 200Nm, poz.71 — 80Nm.
W1 \\N"g@ \ 7069 23 9 _%ﬁ i 5. Requlacja potozenia echosondy w linii rufa — dziob tylko w dolnym potozeniu echosondy.
Hé __\/ > \ Zakres requlacji — £3° $rubami poz.62 luzujgc uprzednio §ruby poz.59.Dokfadno$¢ teoretyczna
53 &.\\‘%é 767577 B 37 — 1/2 obrotu $rubq poz.62 — 15" obrotu sondy.
o §§2 | \/ | 6. Smarowanie — poprzez smarowniczki poz.16 — smar plastyczny np. Texaco — Multifak EP-2.
: 1 | 7. P0z.28,37,38,45,80,81,85 — dostawa Nauta
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Wi g < < s J 84 |Srubunek kgtowy 1 mosiqdz | 1" Dn25 GW/GZ
N - T 85
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51 64 | \ N & B2
15 I N 81 | Ztgczka kolankowa 2 ocynk WI12L Parker
| /4 24 09 80 | Przyfgczka prosta 2 316L CE12R3/8 Parker
/9 /0 =9
| /6 78
f o)) 77 | Wkret z fbem walcowym 4 SS M6Ex50—-A4-50
65 62 i3 76 | Podkfadka 8 SS 6,3-A%
i 75 | Nakretka 8 SS M5—A4-50
) ‘ E-E 74 [Wikret 7 foem stozkowym 4 SS NBx50-A4—50
‘ POkad OTOWH\/ ‘ 105 73 |Ucho do mocowania 1 SS blacha 20mm
‘ 37 63 21 29 65 72 | Smarowniczka 1 SS M12x1-A4
- ‘ /] e 71 | Sruba 6kt 6 SS MT2x55-A4-80
/1 1 & 70 | Podkfadka 12 SS 8.4-A4
| 69 | Sruba bkt 12 S
68 | Nakretka 1 SS —A4-
+ e ~D— @/ G 67 | Sruba imbus 1 SS Mex15—A4-50
e NN 66 | Nakretka 1 SS MB8—-A4-50
¥ 65 | Sruba 6—kt 1 SS M8x70-A4-50
. ¥ C uwl 64 | Sruba 6kt 2 SS MT0x30—A4=50
RS 63 | Nakretka 4 SS M12—A4=50
i | 62 | Sruba 6kt 2 SS MT2x85—A4=50
5 71/uwé 61 |Kofek walcowy 2 SS 6T0n7x25—A4
- E| 60 60 | Podkladka 27 |5 T3-AZ
o 59 | Sruba 6kt 8 | S5 | MI2x30-A4=50
o uw] 58 | Nakretka 1 SS M10-A4-50
E 57 | Sruba 6—kt 1 SS MT0x45-A4-50
| 56 | Sruba 6—kt 2 SS MT0x35—-A4-50
55 | Podkfadka 18 SS 17-A4
23 54 | Sruba 6kt 16 SS MT16x40—A4-80
53 | Sruba Imbus 16 SS MT0x20—A4=50
B T i ‘ ; /— 52 |Nakretka z wkladkg poliamidowq 4 SS M10-A4-50 PN M—82175
=2 — |
— s ‘ —7069 51 | Podkladka 34 sS 10,5- A%
= 2 /L ‘ = 50 | Sruba Imbus 28 SS MT0x25-A4=50
49 | Podkfadka 8 SS 21-A4
&) 4 3\\«3\ o3 Urzqdzenie podnoszqce — UP Sonardyne przeznaczone jest do podnoszenia i opuszczania 48 |Nakretka z wkfadkq poliamidowg 8 SS M20-A4-80 PN M-821/5
— 00 echosondy. 47
41 uwd uwd 4948 M\\e — = T 25 Ruch roboczy odbywa sie poprzaz sifownik hydraulicxzny podwdjnego dziatania (poz.10). 46 '
| 54 5 \ T g / Skok sitownika ruch echosondy ograniczony jest dziafaniem czujnikéw indukcyjnych (poz.37) 45 | Rura hydrauliczna 2 Ocynk | 812x1,5 L=1,7m
2 T 40 - | T il z mozliwosciq requlacji £40mm. 44 | Zawleczka f SS 6,3x65—A4
121 Wiyezka AGP—2108-M poz.8 wq 614-2.01.01 | 43 | O-Ring 1 OR5008000
59 ‘ Nierozbieralna /7 Gtéwne elementy urzqdzenia: 42 | O-Ring 1 0R5039500
4 3 | — Zasuwa klinowa z napedem — korpus zeliwo sferoidalne, pierécienie brqzowe, otwarcie 41 | O—Ring 1 OR5032500
. kK o daih | zasuwy 40 obr, M=120Nm 40 |Uszczelka Dn200 1 =3x9259,5/9192 0,1
210 B S 2 . — Komora szczelna (poz.2) z pokrywq (poz.3) — wykonanie stal S355J2G3 — cynkowana 39 | Plerscien uszczelniajgey typu U 3 UM18015015 0,05/0,15
25 / Y = 25 Juwd A | f%i/% il A ogniowo — grubo$¢ min. 80um gg é(z]mﬁrikoi(rjwiilﬂl?é?;nyy ; 1 M1020)1’”k 0,5
- _ . . Lo . _ . _ _ X
5152 H A 43 — N N — Cynitoovﬁﬁo(poogzriz)wzo osi]dgfgt))/gnélétﬂfgargbﬁxwodzqcyml(pozﬁ) stajok — stal S355J2G3 36 [Przepust kabla 1 TEL RS 13 Roxtes
\ \ R 2 _ . . 35 | Prowadnik kabla 1 Kolibri 16 R250 48ogniw 2,3 Mercator—e.pl
35 | < ~ - Rura Sonardyne (poz.8) — ¢180f7/¢150 L=3214mm , stal 316L, sposéb montazu sondy 34
Det.C ] ‘ o Lo wg widoku B 33 1
Sonardyne typ 8024 / W.Wb \ LY — Sitownik hydrauliczny (poz10) #80/863 skok 2248mm. Sitownik wyposazony w zamek 39
+ adapter wg A3-8024-10 ' hydrauliczny z przytqczmi G3/8". 31 T
45 Ttoczysko, orurowanie sifownika, zamek wykonane z 316L. 30
‘ m | 29 | Przewdd elastyczny 2 614-2.01.29
| 1 Dostep do sondy — Sonda podniesiona, zasuwa zamknieta. Oprdzni¢ komore przez zawor 28 |Uchwyt przewodu 3 614—2.01.28
T~ p0.38, otworzye pokrywe poz.3. 27 [ Mocowanie sitownika |36 6
\‘ ' ) 26 | Kotek sonardyne 7 0,03/0,06 614-2.01.25
Serwisowanie UP: 25 |Kofek ustalajgcy sonardyne 2 0,03/0,06 614-2.01.25
o8 X \ — Kontrola stanu pofqczeri Srubowych , ocena wizualna UP — 2x w roku 24 [Uchwyt Il prowadnika kabla 1 1,3 614=2.01.24
—_—— - Smarowanie (poz.72) — 2x w roku 25 |Uchwyt | prowadnika kabla 1 0,62 614-2.01.23
| — Wymiana uszczelek poz.39 — co 4 lata 22 |Ptyta mocujgca 1 3,7 614-2.01.22
= 21 | Podkfadka |l ! polfrelbony 0,3 614-2.01.20
@/0 | = Dane_techniczne: 20 | Podktadka | 1 POty 0,1 614—2.01.20
&7 4 TR T ‘ — skok sifownika — 2248 mm 19 | Tulejka dystansowa 2 0,04,/0,08 614-2.01.19
Q0 , i — skok uzyteczny — 2222 mm 18 | Sworzen I 1 614-2.01.18
29 — cisnienie pracy sitownika — 2—4MPa 17 | Gniazdo czujnika 2 0,2/0,4 614-2.01.17
3 Fan ) — wysoko$¢ opuszczania sondy (ponizej dna zewnetrznego) — 1068 mm 16 | Wspornik czujnika 2 1,6/3,2 614-2.01.16
‘ PIN 0 SSrodek ciezkosci — Predkos¢ ruchu sondy/czas 15 ZOC;ep 1 0,85 614-2.01.15
} N onda podniesiona 0 e — 4D 60 14 | Szpilka 8 S1el M20x85 0,2/1,6 614-2.01.14/A
puszczanie — ~40mm/s /~60s S
@] \ ~ ood e — ~40mm /s /~60 13 | Fundament sifownika poz.12 1 316L 50
. 7 & ‘ podnoszenie mm/s s 12 | Sfownik_hydrauliczny 1 CJ2—40/28 x 50 2,9 P1—1015.07.00
Zamek_hydrauliczny 71N - Czas otwarcia, zamknigcia zasuwy — 60s 11 T Locznik 1 547 5T2=7 07 11
Praytacze 63/8 [/ - - - B - ~ Moc zaiinstalowana (silnik zasuwy + grzatka) — 600W 10 | SHownik hydrauliczny i CJ5-80/63 x 2248 112 614—2.01.10/A
250 30 31 39 33 34 385 5 /J L — Napiecie zasilania — 3x400V 9 | Wspornik 1 19,8 614—2.01.09
g | r . 8 | Rura Sonardyne 1 316L 204 614-2.01.08
- E | ) sleroucr o 7_| Pierscien 2 3761 =15x0245/9184 | 2,2/44 614-2.01.07
—A N S SERAILE: S Srodek_cigzkosci Wejscia: 6 |Tulejo prowadzgca 2 BA1032 [#210k7/¢180H8 x215| 15/30 614-2.01.06
i ‘ 3 %1:] / Sonda opuszczona — czujniki indukcyjne 2szt. poz. — dolne, gdrne pofozenie echosondy 5 | Stojak 1 S35502G3 150.4 614—2.01.05/A
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’\ oo . b - o
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[ s= 3l Wyjscia:
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— UWAGI:
24 \ 18 O|O o/ 64 1. Gwinty wszystkich érub zabezpieczy¢ pastg LOCTITE 243
- 5 % 19 1:5 2. Dfugos¢ kabli Echosondy do przepustu kabla poz. 47 L~4000mm,
mw /H - ’ 3. Poz. 42,43 — dostawa Armatora/Stoczni.
i /
700 - e
B
o 360,0
20 69
68
67 | Podktadka sprez. 16,3 4 SS
o 66 | Podktadka sprez. 10,2 4 SS
H Urzqdzenie podnoszgce — UP Reson przeznaczone jest do podnoszenia i opuszczania echosondy. 65 | Podkfadka sprez. 12,2 4 SS
. Ruch roboczy odbywa sie poprzaz przeciggarke podwdjnego dziatania (poz.45). Ruch roboczy 64 | Podkfadka zw. 15 4 SS
przeciqgarki i umocowanej do niej za pomocq liny echosondy ograniczony jest dziafaniem 63 | Zawleczka 5x40 5 SS
czujnikdw indukcyjnych (poz.43) z mozliwosciq requlacji £10mm. Mw
u _ G1dwne elementy urzgdzenia: 60 | Nakretka z wktadkg poliamid. M12—A4 2 SS
w _ — Wozka z zamocowang do niej echosondg Reson, 59 | Nakretka niska M27—-8-oc 4 Stal
— Ramy wozka po ktorej porusza sie wozek poz. 6, 58 | Nakretka M10—A4 4 SS
— Przeciggarki skfadajgcej sie z motoreduktora z hamulcem poz. 45 i potfgczonego z nim na 57 | Nakretka M12—A4 4 SS
wale bebna linowego poz. 27. 56
— Liny stalowe] nierdzewnej oraz krqzkéw kierunkowych liny, 55
— Ukfadu blokowania wdzka w pozycji dolnej uruchamianego za pomocq cylindra hydr. poz.39, 54 | Sruba M5x35—A4 4 SS
. I 53 | Sruba M16x35—A4 4 Ss
Dostep .Qo mo:omos&\ jest w pozyciji gorne; <<o.N_8. o o i 52 | Sruba M10x35— A4 4 SS
W trakcie prac serwisowych zalecane jest rozpinanie siatki ponizej "gruszki® echosondy.. 51 | Sruba imbus. M10x60—A4 4 SS
. ) 50 | Sruba MBx25-A4 4 Ss
Serwisowanie UP: . 49 | Sruba M10x25—A4 4 SS
— Kontrola stanu pofqczeri Srubowych , ocena wizualna UP — 2x w roku 48 | Sruba M12x35—Ad 20 SS
. ~ . oo . . . rubd X
— Smarowanie przequbdw sifownikdw hydraulicznych (poz.2 i 3) oraz przegébéw blokady (poz.18) 47 | Przepust kabla Stal ROXTEC
H mw:%oﬂmﬁgsc echosondy wg zalecefi producenta 46 | Lina_stalowa nierdzewna 26 L=TOmb =S 26 7X19 wg DIN 3060 1.4
’ 45 | Motoreduktor SKh 71-482HPS 18,0 CANTONI
44 | Prowadnik Kabla Kolibri 11.0 R150(L=2240) 64ogniw 1,4 Mercator—e.pl
Dane techniczne: 43 | Czujnik indukcyjny M12 Dostawa Armatora
— skok przeciggarki — 2860 mm 42 | Echosonda Rezon 7125SV2 25,7 Dostawa Armatora
— skok uzyteczny — 2860 mm 4
— Napiecie zasilania 440V/60HRc 40 : : :
— wysoko$¢ opuszczania echosond (ponizej dna zewnetrznego) — ~500 mm 39 Q__z.o_m« :W\aac__ﬂ:x ! wm\mﬂ_ Cj2 40/22x55w+ucho | 2.4 614-2.02.39
— Predkos¢ ruchu echosondsondy/czas 38 | Obejma slizgowa 2 | Tarnamid 0,2/0,4 614-2.02.38
. 37 | 0s 5 AISI431 0,15/0,75 614—2.02.37
— opuszczanie —60sek .
— podnoszenie —60sek 36 o_wo.zo I 1 AlSI431 1,5 614—2.02.36
35 | Rygiel 1 AlSI431 0,8 614-2.02.35
Dane_techniczne motoreduktora: 34 | Wspornik ! SS/stal 0,4 614—2.02.34
Napiecie zasilania: 440V 33 | Ucho ciggna 2 AlSI431 1,3/2,6 614—2.02.33
Moc silnika: 0,37kW 32 | Ciegno | 1 AlSI431 6,7 614-2.02.32
Typ przektadni kgtowej SKh 71-482HPS 31 | Uchwyt czujnika echosondy | 1 AISI316 00,0 614—2.02.31
Producent przektadni: Cantoni BESEL S.A., 30 | Uchwyt kabla echosondy 3 Tarnamid 0,1/0,3 614—2.02.30
Momet znamionowy na wyjsciu: 6Nm 29 | Uchwyt liny 3 AlSI316 0,1/0,3 614—2.02.29
28 | Sworzeh bebna 1 AlSI431 5,2 614—2.02.28
27 | Beben przewijarki 1 S355J2G3 6,3 614—2.02.27
. 26 | Fundament przewijarki 1 S355J2G3 1,8 614—2.02.26
GCrOWICY ECHOSONDY. E 25 | Ptyta posrednia przewijarki 1 S355J2G3 3,0 614—2.02.25
E o ) 3 o 24 | Mocowanie liny 2 AlSI316 0,1/0,2 614—2.02.24
- oNE.:__A_ _:chofjm 2szt. poz. 43 — dolne, gorne voGNo:_m om:Omo:av\ o . 23 | Napinacz liny 5 AISI316 0,2,/0,4 614—2.00.23
- oNE:__A_ .vo*oN@.:_o blokady szt. 2 poz. 43 — ogolo._ zamknieta U_o_Ao% pofozenia opfywki— 22 | Ostona echosondy ] S2350R /A 6.1 814-2.00.00
- _uﬂNv\o_mf ﬂm?:.@om - mo:oﬁo:ao 3 szt .— opuszczanie, stop, moa:oﬂm:_m, 21 | Obejma uchwytu echosondy 5 AISI316 0,05/05 614=2.02.21
— przyciski sterujgce ryglowaniem — 2 szt. — otwieranie, zamykanie, :
— stop awaryjny 20 cQé.éA _ﬁ.vﬂngoS_xo echosondy 1 SsS . 15,0 614—2.02.20
19 | Tuleja slizgowa Il 6 Tarnamid 0,02/0,12 614—2.02.19
Wyjscia: 18 | Sworzen rolki kier. 3 AlSI431 0,1/0,3 614—2.02.18
— cewka zaworu hydraulicznego dostawcy hydrauliki 17 | Fundament rolek kierunkowych 1 | S2350R/A 1,5 614-2.02.17
- lampka — zatgczone zasilanie, sterowanie 16 | Korpus rolek kierunkowych 1 S235JR/A 4,0 614—2.02.16
— lampka wielofunkcyjna — gotowos¢ do pracy, opuszczanie podnoszenie echosond, otwieranie 15 | Rolka kierunkowa liny 3 AlSI431 0,2/0,6 614-2.02.15
zamykanie  zasuwy, stany alarmowe 14 | Sprezyna wahacza 2 0,5/1,0 614-2.02.14
13 | Wahacz 2 S235JR /A 4,5 614—2.02.13
Stan wyjsciowy — ecosonda w gdrnym pofozeniu , blokada zamknieta, 12 | Tuleja slizgowa |l 4 Tarnamid 0,03/0,12 614—2.02.12
11 | Tuleja slizgowa | 8 Tarnamid 0,03/0,24 614—2.02.11
Opis pracy: 10 | Sworzen llI 2 AlSI431 0,7/1,4 614-2.02.10
— zatqczy¢ zasilanie 9 | Sworzen I 2 AlSI431 0,7/1,4 614—2.02.09
— zatqczyé sterowanie . 3 | Sworzen | 2 AISI431 0,7/1,4 614—2.02.08
Po zafqczonym sterowaniu y . . 7 | Rolka wézka 4 AISI431 3,0/12,0 614—2.02.07
~ opuszczenie echosond — mozliwe tylko przy otwartej blokadzie. 6 | Wozex 1 S2350R /A 55.0 614—2 0206
— zamkniecie blokady, 5 90.0
Stany dlarmowe: 4 | Fundament ramy | 5 7,0/35,0 614—2.02.04
— gbrne pofozenie — brak potwierdzenia czujnikiem 3 | Rama wézka cz. G 1 SS/stal 57,3 614—2.02.03
— dolne pofozenie — brak potwierdzenia czujnikiem 2 | Rama wbzka cz. D A SS/stal 81,5 614-2.02.02
1 Szyb echosondy Reson—kadfub 1 00,0 PT—614—2.02.01
L.p | Nazwa czesci llos¢ Materiat Wymiar Masa (kg) | Nr rys. lub normy
Scale: feet/Sheelsi | Revaion:
50" "™ B870-11-DZ/7820-2 3/4]




" DOKUMENTACJA DOSTAWCY URZADZENIA
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Urzgdzenie podnoszqce — UP Simrad przeznaczone jest do podnoszenia i opuszczania echosondy. UWAGI: . .
Ruch roboczy odbywa sie poprzaz sitownik hydraulicxzny podwdjnego dziatania (poz.2). Skok 1. Gwinty wszystkich srub zabezpieczy¢ pastq LOCTITE 245
1373 sitownika ruch echosondy ograniczony jest dziataniem czujnikéw indukcyjnych (poz.36) z 2. Dfugos¢ kabli Echosond do przepustu kabla poz. 38 L~5500mm,
mozliwosciq regulacji £10mm. 3. Poz. 53-36 — dostawa Nauta.
B E Gtéwne elementy urzgdzenia:
— Opfywka skfadajgca sie z dwbdch czesc; dolna z zamontowanymi echosondami, gérna —szczelna 65
cafos¢ skrecana wkretami nierdzewnym przekroj C—C, 64 $ruba M8x35 18 AISI 316
— Komora szczelna (poz.7) — wykonanie stal S355J2G3 ze slizgami ze stali nierdzewnej w gat. 63 Hydrofon Simrad 2 - 75x140x75
43 3 09/ 316L 62 Puszka na hydrofony 2 Steel D PL.6 40
54 s - = — Sitownika hydraulicznego (poz.2) #80/856 skok 515mm. Sitownik wyposazony w zamek 61 | Piytka mocujgca hydrofon 2 SS 126x190x12 51
— - \ o hydrauliczny z przytqczmi G3/8". Tfoczysko, orurowanie sifownika, zamek wykonane ze 316L. 60 Smarowniczka M6 S SS
T — zespofu §lizgdw zapewniajqcych prawidfowe prowadzenie opfywki w szybie, 59 Zawleczka 5,0x50 2 SS
) 58 Zawleczka 6,3x65 2 SS
< Dostep do echosond — dokowanie statku lub poprze ptfetwonurka. 57
ol ,
© - 56 Podkiadka sprez. 5 12 sS
> - : o Serwisowanie UP: 55 Podktadka sprez. 10 30 SS
«© ® xl o — Kontrola stanu pofqczef Srubowych , ocena wizualna UP — 2x w roku 54 Podkiadka sprez. 16 9 SS
< — Smarowanie przequbdw sifownikéw hydraulicznych (poz.2 i 3) oraz przegdébdw blokady (poz.18) — 53
1 ~— 43 ~ 2x w roku 52
L 51 | Sruba M10x12-A4 8 AISI 316
i = 597/ - . 50 |  Sruba M10x25-A4 4 AISI 316
15 1373 o O O Dane techniczne: 29 | Sruba M5x25-Ad 8 S
14 = - — skok sifownika(poz.2) — 515 mm 48 | Sruba M5x45-A4 4 SS
1499 . o — skok uzyteczny — 510 mm 47 Wkret z dniazdem imbus. M10x20—A4 14 SS
S — ciSnienie pracy sifownika — 2—4MPa 46 $ruba imbus. M10x100—A4 6 SS
16 .0 — wysoko$é opuszczania echosond (ponizej dna zewnetrznego) — ~500 mm 45 $ruba imbus. M10x25—A4 12 SS
— Predkos¢ ruchu echosondsondy/czas 44 Sruba M16x30—8.8—HDG 4 Stal
— opszczanie —30sek 43 Sruba M16x90—8.8-HDG 5 Stal
* * * * — podnoszenie —15sek 42
@ Wu @ Lv @ @ @ @ 41 Korek spustowy 1" 2 AISI 316
Sterowanie: 10
We jscia: 39
_ niki indukcvine 2szt 36 — dol _ fozeni h d 38 Przepust kabla 1 Stal S002000000112+RM30 2,2 ROXTEC
ceulniinaukeyne eszt. . poz. ene, gorne potozenie echosondy o . 37 | Prowadnik Kabla 1 Kolibri 11.0 R150(L=945) 270gniw 0,6 Mercator—e.pl
— czujniki potozenia blokady szt. 2 poz. 36 — otwarta i zamknieta blokada potfozenia optywki— 5 Caujnik indukceyjny 1 W12 Dostawa Armatora
. — przyciski sterujgce — echosondami 3 szt .— opuszczanie, stop, podnoszenie, 35 Echosonda Simrad ES333-7C 1 4.2 Dostawa Armatora
O._.<<OE << _UOmN/ﬂO_C _UZ> — przyciski sterujgce ryglowaniem — 2 szt. — otwieranie, zamykanie, 34 Echosonda Simrad ES120-7C 1 5,0 Dostawa Armatora
Obramowanie otworu —pret @15 - - — stop awaryjny 33 Echosonda Simrad ES38-10 1 18,0 Dostawa Armatora
/ > 32
1492 o 31
/ Wyjscia: . N 30 | Tuleja Shizgowa blokady 1 1 BAT032 0,05 814-2.03.30
— cewka zaworu hydraulicznego dostawcy hydrauliki 29 Uchwyt kraficowki I 7 A5l 316 0,15/0,3 614-2.03.29
%%Q — lampka — zatgczone zasilanie, sterowanie 28 Przysfona kraficowki | 1 S2354R 0,15 614—2.03.28
3 40 ) — lampka wielofunkcyjna — gotowos¢ do pracy, opuszczanie podnoszenie echosond, otwieranie zamykanie 27 Uchwyt kraficowki | 2 AISI 316 0,15/0,3 614-2.03.27
\m) v zasuwy, stany alarmowe 26 Uchwyt prowadnika 1 AISI 316 0,2 614—2.03.26
& % % o 25 Uchwyt przewodu 4 Tarnamid 0,1/0,4 614-2.03.25
| ©O i) . Z
B O Stan wyjsciowy — ecosonda w gérnym pofozeniu , blokada zamknieta, 24 | Wspomik przewodw A AISI 316 1,8 614-2.03.24
i i 23 Pierscien dystansowy |l 4 AlISI 316 0,025/0,1 614-2.03.23
= O
«© B «© m . 22 Pierscieri dystansowy | 4 AISI 316 0,025/0,1 614-2.03.22
~ Opis pracy: 21 | Kofek ustalajgcy 3 AlS| 431 0,03/0,1 614-2.03.21
l — zatfqczyc zasilanie 20 Ciegno blokady 1 5355J2G3 1,0 614-2.03.20
1413 — zafgczyé sterowanie 19 Sworzen sitownika |l 2 AISI 431 0,3/0,6 614-2.03.19
- — otwarcie blokady 17 | 0Os blokady 1 AISI 431 3,0 614-2.03.17
- _ . w _ i . . 16 Rygiel blokady 2 53550263 1,5/3,0 614-2.03.16
S o_ocmNo.Noq_m echosond mozliwe tylko przy otwartej blokadzie. 5 Belka 2deraaka T i S3550203 230 514-2.03.15
= — zamknigcie blokady, 14 | Belka zderzaka | 1 S355J263 29,9 614-2.03.14
% 13 Zespdt zderzakdw P 1 S355J2G3 50,0 614-2.03.13
Stany alarmowe: 12 Zesp6t zderzakdw L 1 S355J2G3 42.0 614-2.03.12
— gorne potfozenie — brak potwierdzenia czujnikiem 11 Sworzefi_sifownika | 2 AISI 431 0,8/1,6 614-2.03.11
— dolne potozenie — brak potwierdzenia czujnikiem 10 Widefki_sitownika | —gdme ! 53954265 210 614-2.03.10
3 N 9 Widetki sifownika | —dolne 1 S355J2G3 7,0 614-2.03.09
. . )l R 8 | Slizg optywki 4 wg rys. 14,0/56,0 614-2.03.08
Doktadny zarys otworu wycigé wg podnosnika echosondy. 7 Opfywka — czes¢ gorna 1 Stal D(PRS) 470,0 614-2.03.07
Szczelina miedzy gfowicqg a krawedzig otworu — 20 mm. w &/ ﬁ WW 6 Opfywka — czes¢ dolna 1 Stal D(PRS) 148.5 614-2.03.06
, A N ] 5 Pierscien mocujgcy Il 1 S355J2G3 0,5 614-2.03.05
4 Pierscien mocujgcy | 1 S355J2G3 2,25 614-2.03.04
40 3 Cylinder hydrauliczny Il 1 wg rys. Cj2 40/22x111z+ucho 3,5 614-2.03.03
2 Cylinder hydrauliczny | 1 Wg rys. Cj2 80/56x510w+ucho 38,0 614-2.03.02
45 34 4 46 33 45 35 5 1 Szyb echosondy Simrad—kadfub 1 00,0 PT-614-2.03.01
Lp | Nazwa czedci llose Materiat Wymiar Masa (kg) Nr rys. lub normy
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